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Elektromotor
· Erfinder: 
· Dänische Physiker + Philosoph Hans Christian Orsted entdeckte 1820 die magnetische Wirkung.
· [image: ]Anyos Jedlik + Hermann Jacobi entwickelten 1827 den Gleichstrom-Elektromotor auf dem europäischen Kontinent weiter.
Funktionsweise:
· Außen festpoliger Magnet (Stator)
· [bookmark: _GoBack]Innen umpolfähiger Elektromagnet (Rotor)
Sobald elektr. Strom durch die Rotorspule fließt, beginnt der Rotor sich zu drehen. Nach jeder halben Umdrehung wird der innere Magnet umgepolt, wofür der Kommutator automatisch sorgt. Dadurch werden die Pole des Rotors vertauscht. Allerdings: Bei 2 Schenkeln muss man Motor anfangs anschieben, ab 3 S. kein Totpunkt mehr. Mehr Schenkel -> bessere Leistung
· Wirkungsgrad: 90-97%, also extrem gut!
· Vorteile
· Umweltfreundlich -> keine Emissionen
· Erzeugen kaum Lärm
· Hohes Drehmoment -> bei niedriger Drehzahl schon hohe Durchzugskraft 
· Hoher Komfort im Elektroauto, da er weder Kupplung noch Schaltgetriebe hat
· Nachteile
· Akkus schlecht -> geringe Reichweite
· Elektromotoren sind bis zu 50% teurer als Verbrennungsmotoren
· Verschlechterung der Akkuleistung bei Kälte -> bis zu 60%
· Kaum öffentliche Ladestationen
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